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Actuador electrico guiado
Serie LEYG

iNuevo modelo guiado! o C €

©® Modelo con cojinete de deslizamiento o rodamiento lineal a bolas.
©® Resistencia a momentos y aplicable como tope.
@ Control de velocidad/Posicion: Max. 64 puntos //

@ Se pueden seleccionar el posicionamiento o el control de velocidad.
Posibilidad de mantener el actuador mientras se empuja el vastago hasta una pieza de trabajo, efc.

Montaje directo: 3 direcciones

Montaje w

Montaje
superior
' superior (orificio _
1 (ol:r,ificio pasante) Ik

Montaje pasante)

inferior b
(taladro o 2 2
roscado) 2

P J Montaje o
i 1 N Mayor rigidez
roscado) (taladro
roscado) Carga lateral en el extremo:
* Cuando se usa como un tope, debe montarse en la parte 5 veces superior*
. inferior. :
El;’;zgiz:::cligni"slo;plicables: cojinete de deslizamiento, carrera 30 * en comparacién con las carreras 25y 100 TlpO vastago / Serle LEY
Los datos se pueden ajustar con sélo 2 elementos: Con controlador especifico
posicion y velocidad. — Parametros iniciales ya configurados.

* Cuando se usa una consola de programacion. .-

Datos Eje 1
N° pasos 0

Posic. 50.00 mm
Velocidad 500 mm/s

Pantalla de la consola de programacion

Variaciones de la serie

Paso | Fuerza de empuje [N] | Carga de rebejo verical kgl | 1.

Modelo de_l Mg;%r Servo- Mg;%r Servo- |velocidad C[anzr;r]a
husillo appaso motor appaso motor | [mm/s]

10 | 38 | 30 | 15 | 15 | 500
LEYG16)'O| 5 74 58 | 35 | 35 | 250 |30a200
25 | 141 | 111 | 75 | 75 | 125
12 | 122 | 35 7 2 | 500
LEYG25YO| 6 | 238 | 72 | 15 5 | 250 |30a300
3 | 452 | 130 | 29 | 11 | 125
16 | 189 9 500
LEYG32Y'O| 8 | 370 | — | 20 | — | 250 [30a300

LEYGLIM (cojinete de deslizamiento) ~ LEYGCIM (cojinete de deslizamiento)
LEYGLIL (rodamiento lineal a bolas) 4 707 4 125




Serie LEYG

Seleccion del modelo

Grafico de la carga de momento

Condiciones de seleccion

Vertical Horizontal
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+ El limite del peso de carga vertical varia en funcién del "paso" y de la "velocidad".
Consulte la pagina 4 "Grafica de velocidad—carga de trabajo vertical"
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+ El limite del peso de carga vertical varia en funcién del "paso" y de la "velocidad".
Consulte la pagina 4 "Grafica de velocidad—carga de trabajo vertical"




Grafica de la carga de momento

Montaje horizontal, cojinete de deslizamiento

Seleccién del modelo Serie LE YG

(B ¢=50 mm ® ¢=100 mm
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* Ajuste la velocidad a un valor igual o inferior a los valores mostrados a continuacion.
Tipo de motor LEYGOMOA LEYGCOIMCOIB LEYGOIMOC
Motor paso a paso (Servo/24 VDC) 200 mm/s 125 mm/s 75 mm/s
Servomotor (24 VDC) 200 mm/s 200 mm/s 125 mm/s

+ Para las especificaciones siguientes, utilice el sistema al 80% del "peso de carga" mostrado en el grafico.

* LEYG25MAA/Servomotor (24 VDC), Paso 12
Montaje horizontal, rodamiento lineal a bolas

@ ¢=50 mm Velocidad maxima = 200 mm/s max.

¢=100 mm Velocidad maxima = 200 mm/s o inferior.
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Utilizacién como cilindro de tope
LEYGCIM (cojinete de deslizamiento)
A\Precaucién
E v Precauciones de manejo F """""""""
' Fig.
Q - Nota 1) Si se utiliza como cilindro de tope, seleccione
u m un modelo con una carrera de 30 0 menos.
Nota 2) LEYGOL (rodamiento lineal a bolas) no se

puede utilizar como cilindro de tope.

Nota 3) Elimpacto en serie con el vastago guia
puede no estar permitido (Fig. a).

Nota 4) El cuerpo no debe montarse en el extremo.
Debe montarse en la parte superior o inferior
(Fig. b). :

oy
[LO)]
e
e
e

| Fig. b

Carga de trabajo m [kg]

5 10 20 30 40 50
Velocidad de desplazamiento v [m/min]
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Serie LEYG

Grafica de velocidad—-carga de trabajo vertical (Guia)
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Grafica de conversion de fuerza

Seleccién del modelo Serie LE YG

Motor paso a paso (Servo/24 VDC) Servomotor (24 VDC)
LEYG16Y O LEYG16Y'ACI
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M
140 Paso 2.5: LEYG1BYC | - i HEYG"S LAC A
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Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] Méx. 85% Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] Méx. 95%
. (=] . o
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500 ‘ 160
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400 T
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Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] Méx. 65% Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] Méx. 95%
M . .
LEYG32| O <Fuerza de empuije y umbrales> sin carga
800 i i Velocidad | Fuerza de empuje Velocidad | Fuerza de empuje
Modelo | de empuje | (Valor de entrada Modelo | deempuje |(Valorde entrada
. M
700 Paso 4: LEYG32[C . [mm/s] de ajustes) [mm/s] de ajustes)
\//: 5a10 | 35% a85% 5a10 | 50% a 95%
= 600 Paso 8: LEYG32!'B : LEYG16",| 11220 | 50% a85% ||[LEYG16".A| 11a20 | 70% a 95%
— 1
o 500 i 21 a50 | 60% a 85% 21 a50 | 80% a 95%
é Paso 16: LEYG32".fA : 5a10 | 35% a65% 5a10 | 50% a 95%
© 400 : LEYG25™, | 11a20 | 35% a 65% ||LEYG25M.A| 11a20 | 70% a 95%
z /{ \//‘: 21a35 | 50% a 65% 21a35 | 80% a 95%
N 300 { >/ : 5a10 | 35%a85%
£ 500 i L LEYG32",| 11a20 | 50% a 85%
1
= )/ : 21a30 | 60% a85%
100 — N Nota) Para la carga vertical (hacia arriba), la fuerza de empuje (maxima) debe
i ' ajustarse tal como se muestra a continuacién y el dispositivo debe
0 0% 20% 35% 40% 60% 80% 100% utilizarse con una carga de trabajo inferior a la mostrada a continuacion.

Valor de ajuste de la fuerza de empuije [%] Méx. 85%
. o

Modelo  [LEYG16", 0|LEYG25", (J|LEYG32", CJ|LEYG16" ACJLEYG25", AC]

Paso A|B|C/A|B|C/A/IB|C|A|B|C|A|B|C
Cargadetrabajolkg] [ 0.5] 1 | 2 |[1.5] 4 | 9 |25| 7 |16]0.5| 1 | 2 |0.2|15] 4
Fuerza de empuje 85% 95%




Actuador eléctrico guiado

Serie LE YG

LEYG16, 25, 32

Forma de pedido ,%/ —
LY - b
!"
~ | L —
Tamafio e
16 Tipo de cojinete Montaje del controlador
25 M | Cojinete de deslizamiento — Montaje con tornillo
32 L |Rodamiento lineal a bolas D Neta3) | Montaje en rail DIN
L. A Nota 3) El rail DIN no esté incluido.
Posicion de montaje del motor ¢ Pidalo por separado.
— [ Modelo de montaje superior .
| | o sperir » Longitud del cable E/S
Tipo de motor ¢ — Sin cable
Simbolo Tipo Tamano ! 15m
> LEYG16|LEYG25|LEYG32 3 3m
Motor paso a paso 5 5m
(Servo/24 VDC) g 1 ° .
Nom 1) »Tipo de controlador
A Servomotor P P . S
24 VDC) — in controlador
6N | Con controlador (NPN)
Paso ¢ 6P | Con controlador (PNP)
Simbolo| LEYG16 | LEYG25 | LEYG32 .
A 10mm | 12mm | 16 mm * Longitud del cable del actuado': —
— i ota
B 5 mm 6 mm 8 mm Sin cable 8 8m !
ota
C 25mm | 3mm 4 mm 1 15m A 10m
3 3m B 15 m Nota2)
+ Tabla de carreras @ Estandar/O Bajo demanda Carrera® 5 5m C 20 m Nota2)
arrera (mm) i .
Vodas 30 | 50 | 100 | 200 | 300 330 30 zmm Nota 2) Bajo demanda
LEYGI6M © © | ® | O | — 300 | 300 mm *Tipo de .cable del actuador
LEYG25M LJ ® LJ ) ) x Véase la tabla de ; Sin cable — -
LEYG32M © @ | @ | O | O carreras para los Cable robdtico (cable flexible)
LEYG16L O . . . — deta”es' < OPCIén de gu"a
LEYG25L | O (@ (@ | @ [ O “ETT
CEihE2E O L ® L O F Con funcidn de conservacion de grasa
AP .z = Aplicacion unicamente para los cojinetes de deslizamiento de
recaucion tamano 25 y 32. (Consulte el apartado "Disefio" en la pagina 9)
Nota 1) Productos conformes a CE ..
@ La conformidad EMC ha sido comprobada combinando los actuadores eléctricos de la 'OpCIOI'I de motor
serie LEYG con los controladores de la serie LEC. La conformidad electromagnética — Sin opciones
depende de la configuracion del panel de control del cliente y de la relacién con otros !
equipos eléctricos y cableados. Por tanto, la conformidad con la directiva EMC no puede C Con cubierta del motor
certificarse para aquellos componentes SMC que hayan sido incorporados al equipo del B Con blogqueo
cliente bajo condiciones de trabajo reales. En consecuencia, es necesario que el cliente * Si se selecciona la especificacién [con bloqueo], no se podra
compruebe la conformidad con la directiva EMC de la maquinaria y del equipo como un seleccionar [con cubierta de motor].
conjunto. # Si se selecciona la especificacion [con bloqueo], no es posible
@ Para la especificacion con servomotor (24 VDC), la conformidad EMC ha sido probada : - : ’
instalando un kit de filtro de ruidos (LEC-NFA). Véase el kit de filtro de ruidos en el catdlogo seleccionar carreras inferiores a 50 para el cuerpo 16.
CAT.ES100-83. Consulte el Manual de Funcionamiento de LECA para la instalacion.
4 M)
El actuador y el controlador se venden como un paquete.
(Controlador — Consulte el catélogo de la serie LEY (CAT.ES100-83). -
Compruebe la compatibilidad de la combinacién controlador-actuador. I.E\"GiBMB 100
<Asegurese de comprobar lo siguiente antes del uso> [—— ]
(D Compruebe la referencia en la etiqueta del actuador. Debe coincidir con la etiqueta del controlador. ——
_ (2 Compruebe que la configuracién de E/S en paralelo coincide (NPN o PNP). @ é) )

* Consulte el manual de funcionamiento sobre el uso de los productos. Descargueselo a través de nuestro sitio web http:/www.smcworld.com/

6



Actuador eléctrico guiado Serie LE YG

Caracteristicas técnicas

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Modelo LEYG16! LEYG25! LEYG32!
Nota 1) M 30, 50, 100, (200) 30, 50, 100, (200, 300) 30, 50, 100, (200, 300)
Carrera [mm] L (30), 50, 100, 200 (30), 50, 100, 200, (300) (30), 50, 100, 200, (300)
5| noen| ‘;';f;ggv[d;;jj;gg; 4 11 20 12 30 30 20 40 40
E Carga} de. | Horizont Aceleracion y deceleracion
e ;Lz;l;ajo 22000 [mm/s?] 6 17 30 18 50 50 30 60 60
(9] ' ”
z Vertical ‘:';';ggv[dgij;gg; 15 35 75 7 15 29 9 20 41
2 Fuerza de empuje [N] Nota3) 4) 14 a 38 27a74 | 51a141 | 63a122 | 1262238 | 232a452 | 80a 189 | 156 a 370 | 296 a 707
~§ Velocidad [mm/s] 15a500 | 8a250 4a125 | 18a500 | 9a 250 5a125 | 24a500 | 12a250 | 6a125
& | Velocidad de empuje [mm/s] Nota5) 50 max. 35 max. 30 max.
'% Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02
'S | Paso del husillo [mm] 10 5 25 | 12 [ 6 | 3 16 [ 8 | 4
‘g Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?] Nota6) 50/20
g Tipo de actuacion Husillo a bolas + Correa
Tipo de guiado Cojinete de deslizamiento (LEYGCIM), Rodamiento lineal a bolas (LEYGOL)
Rango de temp. de trabajo [°C] 5 a 40 (sin condensacion ni congelacion)
Rango de humedad de trabajo [%)] 35 a 85 (sin condensacion ni congelacion)
@ Dimensiones del motor 028 [ 042 [ 56.4
-2 | Tipo de motor Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
E Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
g Tensién nominal [V] 24 VDC +10%
§ | Consumo de energia [W] Nota 7) 23 40 50
:@ Consumo de eqergl’a en reposo 16 15 48
& | durante el funcionamiento [W] Neta 8)
2 | comamarn o oo 43 s
© | Peso del controlador [kg] 0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en rail DIN)
82| Tipo Nota 10) Modelo de funcionamiento desactivado
53| Fuerza de retencién [N] 20 39 [ 78 78 | 157 | 204 108 | 216 421
g% Consumo de energia [W] Nota 11) 3.6 5 5
52| Tension nominal [V] 24 VDC +10%

Nota 1) Las carreras mostradas entre ( ) y las carreras intermedias se fabrican bajo demanda.

Nota 2) Horizontal: El valor maximo de la carga de trabajo para la operacién de posicionamiento. Para la operacion de empuije, la carga de trabajo maxima es igual a
la "Carga de trabajo vertical". Para soportar la carga es necesaria una guia externa. La carga de trabajo y la velocidad de traslado reales dependeran del
estado de la guia externa.

Vertical: La velocidad depende de la carga de trabajo. Consulte la "Seleccién de modelo" del catalogo de la serie LEY (CAT.ES100-83).
Ajuste los valores de aceleracion/deceleracion a 3000 [mm/s2] max.

Nota 3) La precisién de la fuerza de empuje es del £20% (fondo de escala).

Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje" varia de 35% a 85% para el modelo LEYG16, de 35% a 65% para el modelo LEYG25 y de 35% a 85% para el
modelo LEYG32. La "Fuerza de empuje" y el "Factor de trabajo" pueden variar en funcién del valor de ajuste. Consulte la "Seleccién de modelo" del catalogo
de la serie LEY (CAT.ES100-83).

Nota 5) La velocidad de empuje es la velocidad admisible para la operacién de empuje.

Nota 6) Resistencia a impactos. Se supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador
en el estado inicial).

Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizé tanto en direccién paralela como
perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 7) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.

Nota 8) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta detenido en la
posicion de ajuste, excepto durante la operacion de empuje.

Nota 9) El consumo maximo de energia momentanea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho valor puede
utilizarse para la seleccién del suministro eléctrico.

Nota 10) Unicamente con bloqueo.

Nota 11) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.



Serie LEYG

Caracteristicas técnicas

Servomotor (24 VDC)
Modelo LEYG16}A LEYG25}'A
M 30, 50, 100, (200) 30, 50, 100, (200, 300)

_ | Carrera [mm] e b L (30), 50, 100, 200 (30), 50, 100, 200, (300)

o " ”

:'g Carga a? | Horizontal AC;'e;aé'(‘;gV[ﬁcre"f/’:ﬂi’" 3 6 12 7 15 30

o P R o

§ trabajo (kal |\ tical A°:'e3'ag'(‘)’gy[d:‘°s‘°/’:°2';’“ 15 35 7.5 2 5 11

& | Fuerza de empuje [N] Nota3)4) 16 a 30 30a58 | 57a111 18 a 35 37a72 | 66a130
% Velocidad [mm/s] 15a500 | 8a250 4a125 18a500 | 9a250 5a125
~§ Velocidad de empuje [mm/s] Nota 5) 50 max. 35 max.

& | Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02

&2 | Paso del husillo [mm] 10 5 | 25 [ 12 6 | 3

"g Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota6) 50/20

E Tipo de actuacion Husillo a bolas + Correa

g Tipo de guiado Cojinete de deslizamiento (LEYGLIM), Rodamiento lineal a bolas (LEYGOIL)

Rango de temp. de trabajo [°C]

5 a 40 (sin condensacion ni congelacion)

Rango de humedad de trabajo [%]

35 a 85 (sin condensacion ni congelacion)

Dimensiones del motor

028

042

Potencia del motor [W]

30 36

Tipo de motor

Servomotor (24 VDC)

Encoder

Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)/Fase Z

Tension nominal [V] 24 VDC +10%

Consumo de energia [W] Nota7) 40 86

Consumo de energia en reposo durante el funcionamiento [W] Nota &) 4 (Horizontal)/6 (Vertical) 4 (Horizontal)/12 (Vertical)
Consumo de energia max. momentanea [W] Nota 9) 59 96

Peso del controlador [kg]

0.15 (Montaje con tornillo),

0.17 (Montaje en rail DIN)

Tipo Nota 10)

Modelo de funcionamiento desactivado

e e oo | Caracteristicas eléctricas

C
o

Fuerza de retencion [N] 20 [ 39 [ 78 78 | 157 | 294
Consumo de energia [W] Nota 11) 3.6 5
Tensién nominal [V] 24 VDC £10%

Nota 1) Las carreras mostradas entre ( ) y las carreras intermedias se fabrican bajo demanda.

Nota 2) Horizontal: El valor maximo de la carga de trabajo para la operacién de posicionamiento. Para la operacién de empuje, la carga de trabajo méxima es igual a la "Carga de trabajo

vertical".
Para soportar la carga es necesaria la guia externa. La carga de trabajo y la velocidad

de traslado reales dependeran del estado de la guia externa.

Vertical: Para los detalles, consulte la "Seleccion de modelo" del catalogo de la serie LEY (CAT.ES100-83).

Ajuste los valores de aceleracion/deceleracion a 3000 [mm/s2] max.
Nota 3) La precision de la fuerza de empuije es del +20% (fondo de escala).

Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje" varia de 50% a 95% para el modelo LEYG16A, de 50% a 95% para el modelo LEYG25A.
La "Fuerza de empuje" y el "Factor de trabajo" pueden variar en funcion del valor de ajuste. Consulte la "Seleccién de modelo" del catalogo de la serie LEY (CAT.ES100-83).

Nota 5) La velocidad de empuje es la velocidad admisible para la operacién de empuije.

Nota 6) Resist. aimpactos. Se supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizé tanto en direccion paralela como perpendicular al husillo. (La

prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).
Nota 7) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que

el actuador esta funcionando.

Nota 8) EI consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esté detenido en la posicion de ajuste,

excepto durante la operacién de empuije.

Nota 9) El consumo maximo de energia momenténea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho valor puede utilizarse para la

seleccion del suministro eléctrico.
Nota 10) Unicamente con bloqueo.
Nota 11) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

Peso
Modelo LEYG16M LEYG25M LEYG32M
Carrera [mm] 30 50 100 | 200 30 50 100 | 200 | 300 | 30 50 100 | 200 | 300
Peso del Motor pasoapaso| 0.83 | 0.97 | 1.20 | 1.66 | 167 | 1.86 | 218 | 2.94 | 354 | 291 | 317 | 3.72 | 495 | 5.88
producto [kg]| Servomotor 0.83 | 097 | 120 | 166 | 1.63 | 1.82 | 214 | 290 | 350 | — — — — —
Modelo LEYG16L LEYG25L LEYG32L
Carrera [mm] 30 50 100 | 200 30 50 100 | 200 | 300 | 30 50 100 | 200 | 300
Peso del Motor paso apaso| 0.84 | 0.97 | 114 | 158 | 168 | 1.89 | 213 | 2.82 | 3.38 | 291 | 3.18 | 357 | 4.66 | 5.56
producto [kg]| Servomotor 084 | 097 | 114 | 158 | 164 | 1.85 | 209 | 2.78 | 3.34 | — — — — —
Peso adicional (kg)
Tamano 16 25 32
Bloqueo 0.12 | 0.19 | 0.35
Cubierta del motor | 0.02 | 0.03 | 0.04




Actuador eléctrico guiado Serie LE YG

Diseno
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Cuando seleccione la
"funcion de conservacion de grasa"

LEYGLOM LEYG ég M: Carrera 50 o menor LEYG%%MDD%-DDF: Carrera 50 0 menor
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O 9
: [ [
[ G
® o
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L I Nota) El material de fieltro esta insertado para
conservar la grasa en la parte
deslizante del cojinete de

LEYGLCIL LEYG16L: Carrera 30 max. deslizamiento.

Esto prolonga la vida de la parte
deslizante, aunque no la garantiza de
forma permanente.

LEYG2L: Carrera 100 max.

F——— _ _ ]
Er— )
] % %

@ @
- - } Piezas de repuesto / Correa
- JF] Ne | Tamafio | Ref. de pedido
y—’ 16 LE-D-2-1
22 25 LE-D-2-2
32 LE-D-2-3
Lista de componentes
Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota
1 | Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado 22 |Correa —
2 | Husillo a bolas (eje) Acero aleado 23 | Tope de cojinete Aleacién de aluminio
3 | Tuerca del husillo a bolas| Resina/Acero aleado 24 | Soporte de cojinete| Acero inoxidable
4 _|Embolo Aleacion de aluminio 25 | Pasador cilindrico Acero inoxidable
5 |Vastago Acero inoxidable |Anodizado cromado duro 26 | Junta del vastago NBR
6 | Culata anterior Aleacién de aluminio 27 | Anillo de retencién | Acero para muelle | Revestido de fosfato
7 | Encapsulado Aleacién de aluminio 28 | Servomotor de paso —
8 |Tope de giro POM 29 | Cubierta motor Resina sintética
9 |Llave Acero al carbono de fécil mecanizacion Niguelado 30 | Salida directa a cable| Resina sintética
10 | Eje conectado Acero al carbono de fécil mecanizacién Niquelado 31 | Fijacion de la guia | Aleacién de aluminio Anodizado
11 | Casquillo Bronce autolubricante 32 | Vastago guia Acero al carbono
12 | Tope elastico Uretano 33 |Placa Aleacion de aluminio Anodizado
13 | Cojinete — 34 | Perno de montaje de laplaca | Acero al carbono Niquelado
14 | Caja de retorno Fundicion de aluminio 35 | Perno de la guia Acero al carbono Niguelado
15 | Placa de retorno Fundicién de aluminio 36 | Cojinete de deslizamiento —
16 | Cojinete — 37 |Fieltro Fieltro
17 |Iman — 38 | Soporte Resina
18 | Soporte del anillo guia| Acero inoxidable | Carrera de 101 mm o més 39 | Anillo de retencién | Acero para muelle | Revestido de fosfato
19 | Anillo guia POM Carrera de 101 mm 0 mas 40 | Rodamiento a bolas —
20 | Polea para eje del tornillo | Aleacién de aluminio 41 | Espaciador Aleacién de aluminio Cromado
21 | Polea para motor | Aleacion de aluminio




Serie LEYG

Dimensiones

o XA H9 prof. XA 4 x OA profundidad efectiva de rosca OB

— 2 x NA profundidad
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efectiva de rosca NB | )
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M 0.5 C Y X
EA FA | |FB B + Carrera T
EB A + Carrera EH
- - ] % T 0 0
LEYGOIL (Rodamiento lineal a bolas) = - 1 LEYGCIM (Cojinete de deslizamiento)
Carrera estandar: 50, 100, 200 154 @ Carrera estandar: 30, 50, 100
Tamafio | Rango de carrera | L DB < g § ) [E2 | Taman¢ Rangodecarrera| L | DB
16 Carrera 90 méx. 75 8 Q j}:!;i;t =T Carrera 64 méx. 51.5
Carrera 91 0 mds, carrera 200méx. | 105 r 16 | Carera650més, carerad0méx. | 74.5 | 10
Carrera 114 max. 91 A Carrera 91 0 mds, carera 200 méx.| 105
25 | Carera 115 0més, carera 190 mdx. | 115 10 — ° - .. Carrera 59 méx. 67.5
Carnera 191 0 més, camera 300 ma. | 133 0 05) 4x0G Seccién XX 25 | Canera 600 més, canera 185 méx. | 100.5 | 12
Carrera 114 max. 975 % - pasante g (Carrera 186 0 més, carrera 300 méx.| 138
32 | Carera 115 0més, carera 190 mdx. | 116.5 | 13 4 WA Carrera 54 méx. 74
(Carrera 191 o més, carrera 300 méx. | 134 L + Carrera 32 | Carera55 0 més, canera 180 méx. | 107 16
Carrera 181 0 ms, carrera 300 méx. | 144
. XA H9
LEYGCIM, LEYGCIL Comun
Tamaiio | Rango de carrera | A B C (DA |EA |EB|EH |EV| FA|FB| G ([GA| H J K M | NA | NB | NC | OA
Carrera 39 méx. 109 905 37
16 | Camera 400 més, carrera 100 max. | 52 16 35 69 83 | 41.3 8 [105| 43 |32 745 25 23 | 25.5 |M4x07| 7 | 5.5 [M5x08
Carrera 101 omés, carera 200méx. | 129 [ 110.5 | 82
Carera 39 méx. 50
Carrera 40 0 ms, carrera 100 max. g |l 675
25 | Cartera 101 omés, carrera 124 méx. ) 20 46 85 | 103 | 525 | 11 [145| 54 | 405 | 99 | 31 29 | 34 |M5x08| 8 | 6.5 [M6x1.0
Carrera 125 0 més, carrera 00 méx. | 166.5 | 141 84.5
(Carrera 201 0 més, cartera 300 mé. 102
Carera 39 méx. 55
Carrera 40 0 ms, carrera 100 méx. 1605|130 68
32 | Carrera 101 o ms, carera 124ma. 25 60 | 101 | 123 | 64 12 | 185 | 54 |50.5|1255|385| 30 |40 |M6x10| 10 | 85 [M6x10
Carrera 125 0més, carrera 200 méx. | 190.5 | 160 85
Carrera 201 0 més, carrera 300 max. 102
o Motor paso a paso| Servomotor
Tamaiio | Rango de carrera | OB | P Q S T U \'} VA | VB [ VA | VB WA WB|(WC| X | XA | XB | Y 4
Carrera 39 méx. 25 |19 55
16 | Carerad0omés, camerai00méx. | 10 65 15 25 79 | 7 28 80.3 | 61.8 | 81 625 | 40 | 26.5 44 3 4 |225 ] 6.5
Carrera 101 o més, carrera 200 max. 70 | 41.5 75
Carrera 39 mé. 35 | 26 70
Carrera 40 0 més, cartera 100 max. 50 | 335
25 | Cartera 101 0 més, carera 124méx. | 12 80 18 30 95 | 7 42 85.4 | 63.4 | 81.6 | 59.6 ) 54 4 5 | 265 | 85
Carrera 125 0 més, carrera 200 mé. 70 | 43.5 95
Carrera 201 o més, carrera 300 max. 85 | 51
Carrera 39 mé. 40 | 28.5 75
(Carrera 40 0 més, cartera 100 mdx. 50 | 335
32 | Carera 101 0 més, camera 124mdx. | 12 95 28 40 | 117 | 7.5 | 56.4 | 95.4 | 684 | — — ) 64 5 6 34 8.5
Carrera 125 0 mds, carrera 200 max. 70 | 43.5] 105
Carrera 201 0 ms, carrera 300 mé. 85 | 51

* El rango de movimiento es de carrera + 4 mm. La posicion de origen es de 2 mm desde el extremo en la posicién retraida (punto de ajuste inicial). * Ay FB son los valores de posicion de origen.
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Bloque de soporte

® Guia para la aplicacion del bloque de soporte

Si la carrera supera 100 mm y se aplica la carga lateral, el
cuerpo se doblara en funcién de la carga. En ese caso, se
recomienda montar el bloque de soporte. (Consulte por

separado los modelos mostrados abajo)

Bloque de soporte /LEYG-S]

Actuador eléctrico guiado Serie LE YG

Bloque de soporte

ﬁl Pernos de montaje del cuerpo

1 — I S
I
o} © &
m )
m CE— -
: —r b
2
e o o &
—— | T\ 2xOA profundidad
] | [T_|\efectiva rosca OB
2 x oG pasante
_].(0.5) ST
WC + Carrera

Tamafio Modelo Rangodecarrera | EB | G | GA OA OB | ST |[WC | X

16 |LEYG-S016 —2re@l0m&__{ oo | 45 |35 | Ms5x0.8 | 10 | 16 —22 44
Carrera 101 0 més, carrera 200 méx. 75
Carrera 100 méx. 70

25 |LEYG-S025 —Canerawmmés, ey 85 | 5.4 | 40.5 M6 x 1.0 12 20 95 54
Carrera 100 méx. 75

32 |LEYG-S032 Carera 1010 s, caera 00 101 5.4 | 50.5 M6 x 1.0 12 22 105 64

+ Con el bloque de soporte se incluyen dos pernos de montaje del cuerpo.

A\Precaucion

No instale el cuerpo usando unicamente un bloque de soporte. El bloque de soporte sélo debe utilizarse como soporte.
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SMC Corpo

Austria
Belgium
Bulgaria
Croatia

Czech Republic
Denmark
Estonia
Finland

ration (Europe)

B +43 2262622800
B +32 (033551464
5 +350 20744492
& +385 13776674
B +420 541424611
445 70252900
B+372 6510370

B +358 207513513
2 +33 (0)164761000
B+49 (0)61034020
&+30210 2717265
436 23511390
B+353 (0)14039000
B39 (0)292711
4371 67817700

www.smc.at
www.smcpneumatics.be
www.smc.bg
www.smc.hr
Www.smc.cz
www.smedk.com
www.smcpneumatics.ee
www.smc.fi
www.sme-france.fr
www.smc-pneumatik.de
www.smchellas.gr
www.smc.hu
www.smcpneumatics.ie
www.smcitalia.it
www.smclv.lv

office@smc.at
info@smcpneumatics.be
office @sme.bg
office@smc.hr
office@smc.cz
smc@smedk.com
smc@smcepneumatics.ee
smcfi@sme.fi
contact@smc-france.fr
info@smc-pneumatik.de
sales@smchellas.gr
office@smc.hu
sales@smcpneumatics.ie
mailbox @smcitalia.it
info@smelv.lv
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Lithuania & +37052308118  www.smeltlt info@smelt.It
Netherlands = +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl  info@smcpneumatics.nl
Norway @ +47 67129020 Www.smc-norge.no post@smc-norge.no
Poland = +48 222119600 www.sme.pl office@sme.pl
Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@sme.smees.es
Romania @ +40 213205111 Www.smcromania.ro smcromania @smcromania.ro
Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatikru info@smc-pneumatik.ru
Slovakia B +421 413213212 www.smce.sk office@smc.sk
Slovenia @ +386 73885412 WWW.SmC.Si office@smc.si
Spain = +34 945184100 www.smc.eu post@smc.smces.es
Sweden T +46 (0)86031200  www.smc.nu post@smcpneumatics.se
Switzerland o +41(0)523963131  www.smc.ch info@sme.ch
Turkey 2 +90 (02124440762 www.entek.com.tr smc@entek.com.tr
UK T +44 (0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk — sales@smcpneumatics.co.uk

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362

1st printing OW printing OW 00 Printed in Spain

Specifications are subject to change without prior notice and any obligation on the part of the manufacturer.



